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Innledning

Tr̊adløs kommunikasjon blir stadig mer vanlig.

➩ 1905, første tr̊adløse telegram over Atlanterhavet.

➩ 1973, første tr̊adløse telefonsamtale.

➩ 1997, første produkter basert p̊a IEEE 802.11b lansert.

➩ Hot spot, Wi-Fi, ad hoc nettverk.
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Ad hoc nettverk
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Ad hoc nettverk
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Problemstilling

Hovedfagspresentasjon 24. juni 2004 15



Problemstilling

☞ Frekvenstildeling er det samme som graffargelegging.

☞ Alle grafer kan fargelegges med k farger, for k > ∆.

☞ Hva om k < ∆?
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Problemstilling

☞ Frekvenstildeling er det samme som graffargelegging.

☞ Alle grafer kan fargelegges med k farger, for k > ∆.

☞ Hva om k < ∆? ⇒ klikk av størrelse k. Antall

uavhengige mengder . . .
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SelvStabiliserende Algoritmer (SSA)

➩ SSA best̊ar av en mengde med regler

R = {r1, r2, ..., rk}

➩ Hver node f̊ar den samme mengden med regler.

➩ Alle nodene har en mengde med variabler: ulike

egenskaper, f.eks. farger, boolske operatorer.

➩ Reglene best̊ar av et predikat P og en handling h.
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SelvStabiliserende Algoritmer (SSA)

➩ En node er privilegert hvis den har minst et predikat

som er sant.

➩ De nodene som er privilegerte, kan utføre handlingen

til de reglene med et sant predikat

➩ Seriell modell av SSA. To naboer utfører ikke

handlinger samtidig.
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Hvorfor SSA passer med ad hoc nettverk:

➩ SSA er distribuerte akkurat som ad hoc nettverk.

➩ SSA stabiliserer seg mot en ønsket tilstand.

➩ SSA er robust ovenfor feil: noder kommer/g̊ar,

faller ut . . .
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SSA Fargeleggingsalgoritme
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SSA Fargeleggingsalgoritme

Modifisert Rask Fargelegging MRF (Fast Coloring)

(Hedetniemi, Jacobs, Sirmani)

En Regel: Predikat:
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SSA Fargeleggingsalgoritme

Modifisert Rask Fargelegging MRF (Fast Coloring)

(Hedetniemi, Jacobs, Sirmani)

En Regel: Predikat:

Hvis{ (samme farge som en nabo)

eller

( -1 og ledige farger)

eller

(farge > tillatt) }
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SSA Fargeleggingsalgoritme

Modifisert Rask Fargelegging MRF (Fast Coloring)

(Hedetniemi, Jacobs, Sirmani)

En Regel: Predikat:

Hvis{ (samme farge som en nabo)

eller

( -1 og ledige farger)

eller

(farge > tillatt) }

Handlingen:

Hvis(det er ledige farger)

velg ledig farge.

ellers

velg -1 fargen.
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